NAZWA ZADANIA:

BUDOWA KANALIZACJI DLA REJONU ULIC: OGRODOWA, MLYNSKA,
PODWALE, WIEJSKA, PIASTOWSKA, LIMANOWSKIEGO,
EICHENDORFFA, REYMONTA, CURIE-SKLODOWSKIEJ W TOSZKU

SPECYFIKACJATECHNICZNA
WYKONANIA| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

S$ST.02.01 - ROBOTY DROGOWE - ROZBIORKI
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z przygotowaniem terenu pod budowe i robotami ziemnymi, ktére zostang wykonane w ramach
projektu  pn.: ,Budowa kanalizacji dla rejonu ulic. Ogrodowa, Miyaska, Podwale, Wiejska, Piastowska,
Limanowskiego, Eichendorffa, Reymonta, Curie-Sktodowskiej w Toszku”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robdt bedacych
przedmiotem niniejszej umowy wymienionej w pkt 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST
Zakres robot realizowanych w ramach robét rozbiérkowych obejmuije:

1.3.1. Roboty
przygotowawcze:

Prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robét i obiektéow,

Zabezpieczenie urzadzen technicznych uzbrojenia terenu oraz roslinnosci.

Zabezpieczenie obiektéw chronionych prawem.

Odtgczenie od rozbieranych obiektdw instalacji elektrycznej, wodociggowej i innych,

Przejecie i odprowadzenie z terenu wdd opadowych i gruntowych.

Wykonanie niezbednych drog tymczasowych zasilania w energie elektryczng i wode oraz
odprowadzenia Sciekow.

Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym.

Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu budowlanego.

Sk whd -~
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1.3.2. Roboty zasadnicze:

1. Rozbiérka nawierzchni drég asfaltowych, betonowych, z kostki, gruntowych, nawierzchni
utwardzonych z kruszywa kamiennego,

2. Rozbiorka podbudow,

3. Rozbidrka kraweznikoéw z tawami, chodnikéw, obrzezy i poboczy drog

1.3.3. Roboty koncowe, konieczne do uzyskania Swiadectwa Przejecia Robot:
1. Przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jego uzycia,

2. Transport, sktadowanie oraz przygotowanie materiatow z rozbiérki, przewidzianych do ponownego
wbudowania,

3. Zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki (poza ztomem),

4. Przygotowanie ztomu do transportu normatywnego i zlozenie w miejscu wskazanym przez
Inzyniera,

5. Unieszkodliwianie materiatu rozbiérkowego nieprzewidzianego oraz nie nadajgcego sie do
ponownego wykorzystania,

6. Wyréwnanie podozai uporzadkowanie terenu rozbiérki;

7. Przeprowadzenie niezbednych pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Rozebrane elementy nalezy ponownie odbudowa¢ uzyskujgc wcze$niej aprobate Inzyniera co do zakresu i
formy odbudowy.

1.4. Okres$lenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami, Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét ITB (WTWOR) i postanowieniami umowy oraz definicjami podanymi w
OST 00.00.
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2. MATERIALY

Ogédlne wymagania dotyczace materiatéw podano w OST 00.00 Wszystkie materialy przewidywane do
wbudowania bedg zgodne z postanowieniami umowy i poleceniami Inzyniera.

3. SPRZET

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00.00.
Wykonawca jest zobowigzany do Uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ i Srodowisko wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do realizacji robét powinien by¢ zgodny z
ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizaciji rob6t, ktory uzyskat akceptacje Inzyniera.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do Uzytkowania
zgodnie z jego przeznaczeniem. Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t rozbiorkowych powinien
wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

e tadowarki,

¢ samochody ciezarowe,

¢ mioty pneumatyczne,

»  pity mechaniczne,

e koparki,

e drobny sprzet pomocniczy,

4. TRANSPORT

Ogéblne wymagania dotyczace transportu podano w OST 00.00. Wykonawca jest zobowigzany do
stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ robot i wiasciwosci
przewozonych towaréw. Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacii
robdt, ktdry uzyskat akceptacje Inzyniera.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepisdw ruchu drogowego tak pod
wzgledem formalnym jak i rzeczowym. Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w OST 00.00. Wykonawca jest odpowiedzialny za
prowadzenie rob6t zgodnie z wymaganiami obowigzujacych PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami umowy.
Roboty rozbiérkowe nalezy wykonac¢ recznie lub odpowiednim, sprawnym technicznie sprzetem mechanicznym z
zachowaniem ostroznosci. Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ w sposdb umozliwiajacy maksymalny odzysk
materiatow rozbiorkowych. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen i przewiezione na miejsce uzgodnione z Inzynierem. Materiaty przewidziane
do powtdrnego wykorzystania przy robotach odtworzeniowych Wykonawca winien przetransportowac,
odpowiednio zesktadowa¢ i przygotowa¢ do ponownego wbudowania. Gruz i materiaty drobnicowe nalezy
usuwac z rejonu robd6t na biezgco, wywozac na wskazane sktadowisko odpadéw. Ztom nalezy przygotowaé do
transportu normatywnego i ztozy¢ w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

5.2. Rozbiérka elementéw drog

Rozpoczecie robdt rozbiorkowych jest uwarunkowane wykorzystaniem wymaganych dokumentow
organizacji ruchu drogowego na czas robot. Niezbedne oznakowanie nalezy zabudowa¢ w pasie drogowym
zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu opracowanym przez Wykonawce i obowigzujacymi
przepisami ruchu drogowego. Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmujq usuniecie z terenu budowy
wszystkich elementéw nawierzchni i podbudéw zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST lub wskazanych przez
Inzyniera. Przed przystapieniem do robot nalezy zidentyfikowaé istniejace uzbrojenie terenu i odpowiednio je
zabezpieczy¢, w przypadku konieczno$ci odtaczy¢ przeptyw medidw (gaz, prad elektryczny, woda, $cieki).
Elementy zabudowy nie podlegajace rozbiorce, a zlokalizowane w rejonie rob6t rozbidrkowych nalezy
odpowiednio zabezpieczy¢. Roboty rozbiorkowe nalezy wykona¢ recznie lub odpowiednim, sprawnym
technicznie sprzetem mechanicznym z zachowaniem ostrozno$ci. Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ w
sposob umozliwiajgcy maksymalny odzysk materiatow rozbiorkowych. Wszystkie elementy mozliwe do
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powtérnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen i przewiezione na
miejsce uzgodnione z Inzynierem. Materialy przewidziane do powtdrnego wykorzystania przy robotach
odtworzeniowych Wykonawca winien przetransportowa¢, odpowiednio zesktadowa¢ i przygotowaé do
ponownego wbudowania. Gruz i materialy drobnicowe nalezy usuwat z rejonu robét na biezaco i
unieszkodliwia¢, wywozac na wskazane sktadowisko odpadéw na odlegtos¢ okreslong w WS. Nadmiar ziemi
odwozonej na odktad nalezy unieszkodliwiaC. Ztom nalezy przygotowac do transportu normatywnego i ztozy¢ w
miejscu wskazanym przez Inzyniera. Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw drog znajdujace sie w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjq projektowg beda wykonane wykopy, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie¢ w nich wody opadowej. Doty w miejscach,
gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow nalezy wypetni¢ warstwami odpowiedniego gruntu do poziomu
otaczajgcego terenu i zagescic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosSci robét

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét, dostawy materiatéw, sprzetu i srodkdw transportu
podano w OST 00.00.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot i materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robot (zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat
Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia i certyfikaty. Inzynier jest uprawniony do
prowadzenia wtasnej kontroli rob6t (w tym kontroli analitycznej).

6.2. Szczegotowe zasady kontroli robét rozbiorkowych

Kontrola jako$ci robdt rozbiorkowych polega na wizualnej ocenie kompletnoSci wykonanych robét
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow odzyskanych, a w szczegolnosci materiatow
przewidzianych do powtdrnego wykorzystania. Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po
usunietych elementach nawierzchni powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w stosownej SST.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w OST 00.00.
Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.
llo$¢ robdt rozbidrkowych dotyczacych catych obiektéw oblicza sie na podstawie wizualnej oceny kompletnosci
wykonanych robot rozbiérkowych. 1108¢ robot rozbiorkowych poszczegdlnych elementéw budowlanych oblicza sie
wedtug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury, udokumentowanych operatem
powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w ninigjszych ST i ujmuje w ksiedze
obmiaru. Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg akceptacji Inzyniera i
muszg posiadac¢ wazne certyfikaty legalizacii.
Jednostka obmiarowa dla robét objetych specyfikacjg jest m? (metr kwadratowy) dla:

e Rozbidrki nawierzchni drég z mieszanek mineralno-bitumicznych, warstwa wigzaca i Scieralna wraz z

podbudowa z kruszywa,

* Rozbidrki nawierzchni utwardzonych z kruszywa kamiennego wraz z podbudowa,

* Rozbidrki nawierzchni betonowych wraz z podbudowa,

e Rozbidrki nawierzchni lub chodnikéw z kostki betonowej,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot i ich przejecia podano w OST 00.00.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Gotowo$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inzynierowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robét. Odbior jest potwierdzeniem
wykonania robét zgodnie z postanowieniami umowy oraz obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-
PN).
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w OST 00.00. Ptatno$¢ za jednostke obmiarowa robét
objetych niniejszg SST nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami umowy, obmiarem rob6t, oceng jakosci
uzytych materiatdéw i jako$ci wykonania rob6t, na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.

9.2. Ustalenia ogo6lne
1) Cena wykonanej rozbiérki nawierzchni (drogi, chodniki) rozliczana jest w m? i obejmuje:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki w uzgodnieniu z Inzynierem,

ciecie nawierzchni, roboty rozbiérkowe nawierzchni z podbudowa,

przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego uzycia,

zatadunek | wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

unieszkodliwianie materiatu rozbiérkowego nieprzewidzianego oraz nie nadajacego sie do
ponownego wykorzystania,

transport i sktadowanie materiatu przeznaczonego do ponownego wbudowania,

wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiérki,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
WTWIO Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - ITB
PN-B-06712  Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

Normy pomocnicze:

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
oraz inne obowigzujgce PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajéow UE w zakresie przyjetym przez polskie
prawodawstwo.
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